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Przed przystapieniem do obstugi lub serwisowania urzadzenia
nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje, zwracajac
szczegodlng uwage na ostrzezenia i Srodki ostroznosci.
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ATS100 Turn Assistant Wprowadzenie

ATS100 stuzy jako precyzyjny asystent skretu, wyposazony w precyzyjne rozpoznawanie
Vulnerable Road User (VRU) i ostrzezenia o martwych punktach pojazdu. Jego komponenty
obejmuja radar fal milimetrowych o czestotliwosci roboczej 76-77 GHz i maksymalnej mocy
wyjsciowej RF 12 dBm, poziomice, opcjonalny uchwyt montazowy, ekran ostrzegawczy,
modut GPS i IMU oraz niezbedny kabel.

Radar na fale milimetrowe wyréznia sie doktadnym pomiarem odlegtosci obiektu, predkosci,
kata i innych parametréw poprzez analize rozbieznosci w echu pomiedzy nadawanymi i
odbieranymi falami elektromagnetycznymi. Ten wszechstronny asystent skretu dziata w
zakresie temperatur od -40 °C do 85 °C.

Ekran ostrzegawczy odgrywa kluczowa role w ostrzeganiu kierowcy o potencjalnych
zagrozeniach w martwym polu. martwym polu, skfaniajgc do terminowych korekt w celu
zapobiegania incydentom. Pokrycie ATS100 obejmuje 180° z jednej strony, eliminujac martwe
punkty i oferuje zasieg wykrywania VRU do 80 x 4,5 m.

Jego kompaktowa konstrukcja obejmuije funkcje przewidywania kolizji i stopniowanego alarmu.
Ponadto bezproblemowo integruje sie z zewnetrznymi interfejsami Controller Area Network
(CAN) i Flexible Data (CAN FD), obstugujac zaréwno napiecie zasilania 12 V, jak i 24 V.

40m 40m

4.5m 4.5m
180°

-

Rysunek 1-1 Zasieg radaru ASR100

® Dynamiczni niechronieni uzytkownicy drég, zidentyfikowani przez ruch z predkoscia réwna
lub przekraczajaca 5 km/h, obejmuja pieszych, rowerzystdw, rowery elektryczne i
podobne podmioty.

1.1 Wprowadzenie do radaru ASR100

ATR100, radar 77 GHz na fale milimetrowe, to kompaktowy i wytrzymaty czujnik radarowy
skrupulatnie wykonany przez Autel Intelligence Vehicle® w Chinach. Jego gtéwnym celem
jest ostrzeganie ciezkich samochodoéw ciezarowych, autobuséw i podobnych pojazdéw o
bocznych martwych punktach. Umieszczony w obudowie o stopniu ochrony IP69K, projekt
jest zgodny z wymagajacymi normami srodowiskowymi dla zastosowan w pojazdach
uzytkowych.
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Rysunek 1-2 Wymiary ASR100

Parametry wydajnosci:

Czestotliwos$¢ pracy

76-77GHz

+80 m (pojazd)

Maksymalny zasieg wykrywania

+40 m (pieszy/rower)

Tryb pracy Wolna predkosé Wysoka predkos¢
Minimalny zakres wykrywania 0.25m 0.9m
Rozdzielczo$¢ na odlegtosé 0.31m 0.96m
Doktadnos$¢ odlegtosci +0.16m +0.5m
Zakres predkosci +60km/h +150km/h
Predkos$¢ Doktadnosé +0.43km/h

Rozdzielczo$¢ predkosci 0.86km/h
Kat poziomy 180°
Doktadnos$¢ katowa +0.8°




ATS100 Turn Assistant Wprowadzenie

Parametry wydajnosci:
Rozmiar 115mm x 95mm x 41mm
Waga 230g
Zuzycie energii 6.5W

Interfejs komunikacyjny

CAN2.0, CAN_FD

8V - 32V

Napiecie robocze

Samochdéd osobowy 12V

Pojazd uzytkowy 24V

Temperatura pracy

-40°C ~ 85°C

Temperatura przechowywania

-40°C ~ 105°C

Redundancja kata instalacji -2°C ~2°C
Stopien ochrony IP69K
Cykl operacyjny 60ms

1.2 Wskaznik ostrzegawczy

Inteligentny asystent skretu ATS100 wykorzystuje precyzyjny system detekcji do przewidywania
prawdopodobienstwa kolizji z obiektami w przysztosci. Oferuje dynamiczne wykrywanie i
inteligentne ostrzezenia oparte na wys$wietlaczu, zachecajac kierowcdéw do podjecia w
odpowiednim czasie $rodkéw zapobiegawczych i zmniejszenia prawdopodobienstwa
incydentow. Ekran wyswietlacza ostrzegawczego jest wyposazony w adaptacyjna kontrole
jasnosci, ktora dostosowuje jasnos$é w oparciu o otaczajgce Srodowisko, aby ztagodzi¢

zmeczenie oczu kierowcy, szczegdlnie podczas pracy w nocy.
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Rysunek 1-3 Rozmiar wyswietlacza

Funkcja ostrzegania jest podzielona na trzy poziomy, jak opisano ponizej: (Uwaga: warunki
aktywaciji funkcji ostrzegania obejmuja predko$é pojazdu mniejsza lub réwna 30 km/h).

Poziom 1 ostrzezenia: Jesli kat skretu kierownicy jest mniejszy niz 30°, a VRU wejdzie w
obszar ostrzezenia, zaswieci sie sekcja ostrzegawczych diod LED, jak pokazano na
Rysunku 1 - 4.

Ostrzezenie poziomu 2: Gdy pojazd wykonuje skret w lewo, kat skretu kierownicy
przekracza 30° lub witgczony jest kierunkowskaz (jesli jest podtgczony), a w okreslonym
przedziale czasu spodziewana jest kolizja z obiektem, sekcja diod LED $wiatet
ostrzegawczych inicjuje sekwencje migania.

Ostrzezenie poziomu 3: W scenariuszu, w ktérym pojazd wykonuje skret w lewo, kat
skretu kierownicy przekracza 30° lub wigczony jest kierunkowskaz (jesli jest podtaczony),
a przewidywana kolizja z urzagdzeniem VRU zostanie wykryta, sekwencja miga z VRU,
lampka ostrzegawcza zaczyna migac, czemu towarzyszy aktywowany dZzwiekowy sygnat
ostrzegawczy.
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Kierowca moze okresli¢ przyblizong lokalizacje obiektu, odnoszac sie do podséwietlonej lub
migajacej sekcji diod LED $wiatet ostrzegawczych.

Szczegdtowy opis kazdej kontrolki ostrzegawczej na wyswietlaczu jest nastepujacy:

BRIGADE

Rysunek 1-4 Opis lampek ostrzegawczych

Funkcja ostrzegania jest podzielona na trzy poziomy, jak opisano ponizej: (Uwaga: warunki
aktywaciji funkcji ostrzegania obejmujg predkos¢ pojazdu mniejsza lub réwng 30 km/h).

1) Wskaznik dziatania i stanu modutu ostrzegawczego: Swieci sie, gdy modut ostrzegawczy
jest w normalnym stanie dziatania.

2) Wskaznik hamowania: Ta kontrolka miga podczas aktywnego hamowania. (Obecnie funkcja
ta nie jest dostepna).

3) Wskaznik btedu GPS: Zapala sie, gdy czujnik GPS tymczasowo nie odbiera sygnatu i miga,
gdy czujnik GPS wykryje staty sygnat btedu.

4) Swiatto ostrzegawcze: Ostrzega przed niebezpiecznymi obiektami. Obszar ostrzegania
jest podzielony na trzy rézne priorytety: strefa gérna (2-5 m przed przodem pojazdu), strefa
Srodkowa (2 m przed przodem pojazdu - 9 m za przodem pojazdu) i strefa dolna (9-30 m za
przodem pojazdu). W przypadku wielu obiektow jednoczesnie zajmujacych gorna, srodk owag
lub dolng strefe, priorytet ma strefa $rodkowa, nastepnie dolna, a potem gérna.

5) Model pojazdu (tylko w celach informacyjnych): Po wtaczeniu swieci $wiattem ciggtym.

6) Wskaznik stanu radaru: State $wiatto oznacza tymczasowa awarie radaru, zazwyczaj
spowodowang takimi czynnikami jak zablokowany radar lub niekorzystne warunki pogodowe.
Miganie oznacza trwatg awarie radaru, wymagajgca profesjonalnej naprawy.

7) Wskaznik awarii systemu: Wskaznik miga, gdy w catym systemie wystapi usterka.
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Rozwigzywanie problemoéw:

Tabela 1-1 Opis btedow i rozwigzywanie probleméw

Symbol statusu

Opis btedu

Instrukcja naprawy

Modut ostrzegawczy
wys$wietlacz dziatania
i stanu

Nie zapala sie
po wiaczeniu

Awaria sprzetu
i wymaga wymiany

Status radaru
Wskaznik

Kontrolka btedu jest
zawsze wigczona

Mozliwy powdd:

1. Przeszkody, takie jak $nieg, bfoto itp.

2. Trudne warunki pogodowe, w tym
ulewny deszcz, $nieg itp.

3. Kat instalaciji przekracza 5°

Status radaru
Wskaznik

Kontrolka btedu
miga

Awaria sprzetu
i wymaga wymiany

Btad systemu

Kontrolka btedu

Awaria sprzetu

wyswietlacz miga i wymaga wymiany
Btad GPS Kontrolka btedu Uruchom ponownie po wytaczeniu
wyswietlacz miga zasilania, jesli btad nadal wystepuje,
nalezy wymienic sprzet.
1.3 Modut GPS&IMU

Modut ten integruje precyzyjny zyroskop, akcelerometr i modut GPS. Dzieki temu modutowi
nie ma potrzeby przesytania sygnatu wejsciowego, takiego jak predkos$¢, przyspieszenie lub

odchylenie z pojazdu.

1.4 Potaczenia systemowe i wigzka przewodow

Utwérz potaczenia dla kazdego ztgcza radaru, wyswietlacza, GPS i wigzki modutu IMU, jak

pokazano na ponizszej ilustracji.
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Rysunek 1-5 Schemat potaczen systemowych

Opis wigzki przewodow radaru

Connect the Radar

Connect GPS

Connect Display

Pty

oy

@O

Connect Vehicle

Power Supply

Na ponizszym rysunku ztgcze P1 tgczy sie z radarem. Sktada sie ono z 8 pindw, a kolejnosé
pindw przedstawiono ponizej. Numeracja pinébw na rysunku odpowiada definicji pinow w
tabeli 1-2. Ztacze P2 jest potagczone z modutem GPS&IMU, zawiera 8 pindw, a numery pindbw
na P2 sg zgodne z definicjami pindw w tabeli 1-3. Ztgcze P3 ustanawia potaczenia z pojazdem
i zasilaczem, posiadajac 6 pindw, a numery pindw na P3 na rysunku odpowiadajg definicjom
pindw w tabeli 1-4. Kazdy kabel zakonczony jest nadrukowang etykieta. Wazne jest, aby
doktadnie sprawdzi¢ te etykiete podczas instalacji. Nie nalezy uruchamia¢ urzadzenia, jesli
ztacza nie sg prawidtowo podtaczone.

P1 8PIN

Rysunek 1-6 Schemat wiazki przewodow radaru

Tabela definicji interfejsu radaru P1:

Tabela 1-2 Definicja interfejsu radaru P1

=
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Pin No. Definicja Obszar Kolor kabla
1 VCC 8 ~ 32V DC Czerwony
2 NC Pusty Pomaranczowy
3 PRZELACZNIK Wejscie: 1 2/2 4V DC Niebieski
Wyjscie: 0V DC
4 Wymiary 0V DC Napiecie Czarny 9
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Pin No. Definicja Obszar Kolor kabla
5 CAN2.0_H -58 ~ 58V DC Zielony
6 CAN2.0_L -58 ~ 58V DC Z6tty
7 CAN_FD_H -58 ~ 58V DC Biaty
8th CAN_FD_L -58 ~ 58V DC Fioletowy
Tabela definicji interfejsu GPS P2:
Tabela 1-3 Definicja interfejsu GPS P2
Pin No. Definicja Obszar Kolor kabla
1 CAN_FD_H -58 ~ 58V DC Biaty
2 CAN_FD_L -58 ~ 58V DC Fioletowy
3 VCC SCREEN 8 ~32VDC Czerwony
4 EKRAN MASY 0V DC Napigcie Czarny
Tabela definicji interfejsu zasilania pojazdu P3:
Tabela 1-4 Definicja interfejsu zasilania pojazdu P3
Pin No. Definicja Obszar Kolor kabla
1 VCC 8 ~32VDC Czerwony
2 NC Pusty Pomaranczowy
3 PRZELACZNIK Wejscie: 1 2/2 4V DC Niebieski
Wyijscie: 0V DC
4 Wymiary 0V DC Napiecie Czarny
5 CAN2.0H -58 ~ 58V DC Zielony
6 CAN2.0L -58 ~ 58V DC Z6tty

Pokaz opis wiazki przewodow

Na kolejnej ilustracji ztacze P4 po lewej stronie wiazki wy$wietlacza jest potagczone z modutem
GPS, ktéry ma konfiguracje 8-pinowa. Rozmieszczenie pinbw zostato wyraznie przedstawione
ponizej. Zgodno$é miedzy numeracjg pindw na rysunku a definicjami pinbw podanymi w
tabeli 1-5.
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Rysunek 1-7 Schemat wiazki przewodow wyswietlacza

Tabela definicji interfejsu GPS P4:
Tabela 1-5 Definicja interfejsu GPS P4

Pin No. Definicja Obszar Kolor kabla
1 CAN_FD_H -58 ~ 58V DC Biaty
2 CAN_FD_L -58 ~ 58V DC Fioletowy
3 VCC 8 ~32VDC Czerwony
4 Wymiary 0V DC Napiecie Czarny
5 GPS_1 Rx 0~5VDC Niebieski
6 GPS_2 Tx 0~5VDC Pomaranczowy
7 VCC_GPS Napiecie 5V DC Zielony
8th GND_GPS 0 V DC Napiecie Z6tty




2 Podrecznik uzytkownika

2.1 Instalacja radaru

Uwagi dotyczace instalacji
® Radar powinien by¢ przymocowany do elementu, ktory wykazuje niskie wtasciwosci
wibracyjne, aby zachowac integralnosc¢ jego funkciji wykrywania.

® Konieczne jest umieszczenie radaru na najbardziej widocznym i rbwnym obszarze z boku
pojazdu, aby zapobiec zastanianiu przez inne elementy, zapewniajac w ten sposéb
maksymalng skutecznos$¢ jego zdolnosci wykrywania.

Miejsce instalaciji:

Radar musi by¢ zamontowany po lewej stronie pojazdu, konsekwentnie przed przednig tylna
osig. Zaleca sie przymocowanie radaru do bocznej ostony przeciwnajazdowej, bocznej listwy
ochronnej lub réownowaznych punktéw montazowych w pojezdzie.

Rysunek 2.1 Schemat parametrow kalibracji dla miejsca
instalacji radaru

Radar powinien by¢ zainstalowany w odlegtosci od 230 do 430 cm od przedniej krawedzi
pojazdu i na wysokosci od 30 do 120 cm nad podtozem. Instalacja w tych parametrach
eliminuje potrzebe parametryzacji po instalacji, dzieki konstrukcji systemu jako modelu “plug

and play”.
%
> - L s
Rysunek 2-2 Zalecany lub Plug&Play Rysunek 2-2A Schemat zalecanego
schemat pozycjonowania instalacji. umiejscowienia instalacji dla pojazdow

przegubowych: TYLKO w celu zapewnienia
zgodnosci z Systemem Informaciji o
Niewidocznym Miejscu (BSIS) jako Czescia
systemu bezpieczenstwa progresywnego.

12
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2.2 Okablowanie radaru

Po podtgczeniu kabla radarowego do radaru nalezy poprowadzi¢ go do kabiny, podazajac
$ciezka kabla podwozia, jak pokazano na ponizszym rysunku.

Punkt wejscia kabla podwozia do kabiny znajduje sie na jej spodzie. W zwigzku z tym konieczne
jest podniesienie kabiny do celéw okablowania, jak pokazano na ponizszym obrazku.

Przylegajgce do fotela pasazera - gdzie znajduje sie gtéwny bezpiecznik i gtéwny ECU -
ustanawiajg potaczenia dla zasilania, wyswietlacza i innych komponentéw tego produktu, jak
pokazano na ponizszym obrazku.
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2.3 Opcje sygnatu wejsciowego systemu

System zostat zaprojektowany do przyjmowania sygnatéw wejsciowych za pomoca dwéch
alternatywnych metod: Wykorzystanie dostarczonego modutu GPS/IMU do integracji sygnatu
wejéciowego.

Podtaczenie bezposrednio do sygnatéw sieci CAN (Controller
Area Network) pojazdu w przypadku braku dostarczonego
modutu GPS/IMU.

Modut GPS/IMU, ktéry jest dostarczany z systemem, zostat zaprojektowany tak, aby dostarczaé
niezbedne sygnaly wejsciowe. sygnatow wejsciowych. Jesli jednak modut GPS/IMU nie bedzie
uzywany, system moze dziata¢ z sygnatami wejsciowymi pochodzacymi bezposrednio z
magistrali CAN pojazdu. Do prawidtowego dziatania system Autel ATS100 wymaga odbioru
pieciu okreslonych sygnatéw CAN wymienionych ponizej. W domysinej konfiguracji radar jest
ustawiony na automatyczng interpretacje tych sygnatéw CAN J1939. W zwigzku z tym tylko
pojazdy emitujace standardowe sygnaty J1939 sg kompatybilne z systemem. kompatybilne z
systemem. W przypadkach, gdy pojazd nie emituje standardowych sygnatéw J1939, zaleca
sie uzycie dostarczonego modutu GPS/IMU. Standardowa szybko$¢ transmisji ustawiona dla
komunikacji z pojazdem wynosi 250 kilobitow na sekunde (KB/s).
3. Predkosc¢ odchylania

1. Predko$¢ pojazdu 5. Przyspieszenie boczne

2. Kat kierownicy 4. Przyspieszenie wzdtuzne

Identyfikator Min Tmax Typ wiadomosci Baijty lub
O0xCFE6CEE 50ms 50ms Cykliczny Intel
Identyfikator Min Tmax Typ wiadomosci Baijty lub
0xCF0090B 20ms 20ms Cykliczny Intel
Sygnat Bajt | Start | Dlugo$¢ | Rozdzielczo$¢ | Przesuniecie | Minimum | Maksimum | Jednostka
Bit
Kat 0 0 16 0.055952 -1797.6 -1797.6 1797.6 Stopien
kierownicy
Predkos¢ 3 24 16 0.00699088 -224.6 -224.6 224.6 Stopnie/
odchylania Drugi
Przyspieszenie 5 40 16 0.000488273 -15.687 -15.687 15.687 m/(s*s)
boczne
Przyspieszenie 7 56 8th 0.1 -12.5 -12.5 12,5 m/(s*s)
wzdtuzne

14
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2.4 Dostep do zasilania

Radar wymaga zasilania z KL15 lub zacisku 15, obstugujacego zaréwno zasilanie 12V, jak i 24V.
Zaleca sie zlokalizowanie KL15 na gtéwnej tablicy bezpiecznikdw i podtaczenie radaru do
tego zrédta.

2.5 Instalacja modutu GPS i IMU

Modut GPS/IMU moze by¢ umieszczony w dowolnym miejscu w kabinie kierowcy, jednak
optymalne potozenie to srodek kokpitu i tuz za przednia szyba.

a) Zainstaluj modut GPS/IMU w ptaszczyznie poziomej, upewniajac sie, ze kierunek osi X jest
zgodny z ruchem pojazdu do przodu.

b) Modut mozna przymocowac za pomoca $rub lub dwustronnej tasmy samoprzylepne;.

c) Podtacz dwie wigzki przewoddw na koricu modutu GPS&IMU odpowiednio do radaru i
wyswietlacza.

Uwaga: Tolerancja kata instalacji modutu GPS i IMU<30°.

15



2 Podrecznik uzytkownika

2.6 Instalacja ekranu

A-pillar cover F
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\ Two M4*14 screws 7 |
/ [  Two M4 nuts
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Bracket back plate—" 30-40
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Figure 1 Figure 2
a) Zdejmij ostone stupka A i przygotuj sie do wiercenia: Patrz ponizszy rysunek, rysunek 1

przedstawia otwory montazowe tylnej ptyty wspornika, aby wywierci¢ dwa otwory 4,5 mm
do montazu i jeden otwér 12 mm do prowadzenia kabli (umies¢ otwor na kabel okoto

30-40 mm ponizej otworéw montazowych).
b) Postepujac zgodnie z wytycznymi na rysunku 2, przymocu;j tylng ptyte wspornika do
pokrywy stupka A za pomocg dwoch srub M4*14.
Uwaga: Tylna ptyta wspornika jest wyposazona w klej 3M, ktéry umozliwia przyklejenie
wspornika bezposrednio do ostony stupka A.

A-pillar cover ,\
\\ ‘ v
\ N -

\
\

\
M4*14 screw | |
: \
|
Bracket back plate
T\
\

\

A-pillar cover-

\ Reserved screen cable
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2 Podrecznik uzytkownika

c) Postepowac zgodnie z rysunkiem 3, aby przewlec kabel wzdtuz zespotu filtra i przez punkt
wejscia kabla na pokrywie stupka A. tj. Patrz Rysunek 4, aby uzyskac¢ informacje na temat
prawidtowego umieszczenia zespotu wyswietlacza na ptycie tylnej wspornika, zgodnie z
widokami V i VI. Ustaw ekran pod zadanym kagtem, obracajac go wokét wiasnej osi i
zamocuj za pomoca $rub M4*14.

d) Po zakonczeniu instalacji, zatéz pokrywe stupka A do pierwotnego potozenia.

17
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www.brigade-electronics.com

Znak towarowy

Autel®, MaxiSys®, MaxiDAS®, MaxiScan®, MaxiTPMS®, MaxiVideo®,
MaxiRecorder® i MaxiCheck® sag znakami towarowymi Autel Intelligent
Technology Corp., Ltd., zarejestrowanymi w Chinach, Stanach Zjednoczonych
i innych krajach.

Wszystkie inne marki sg znakami towarowymi lub zastrzezonymi znakami
towarowymi ich wiascicieli.

Informacje o prawach autorskich

Zadna cze$é niniejszej instrukciji nie moze byé powielana bez uprzedniej
pisemnej zgody Autel Intelligent Automobile Co., Ltd. powielana,
przechowywana w systemie wyszukiwania lub przesytana w jakiejkolwiek
formie lub w jakikolwiek sposob, elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowany,
nagrywany lub w inny sposob.

Wytaczenie gwarancji i ograniczenie odpowiedzialnosci

Wszystkie informacje, specyfikacje i ilustracje w niniejszej instrukcji sa oparte
na najnowszych informacjach dostepnych w momencie drukowania.

Autel Intelligent Automobile Co.,Ltd. nie ponosi odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek bezposrednie, szczegdlne, przypadkowe, posrednie lub wtérne
szkody (w tym utracone zyski) w wyniku korzystania z produktu.

Ustugi i wsparcie

Strona internetowa: www.auteltech.cn

Mail: Support@auteltech.net

W celu uzyskania pomocy technicznej na pozostatych rynkach prosimy o
kontakt z lokalnym dystrybutorem.
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